MANUAL

KONFIGURERING AY MODBUS
VariMax25 NG / VariMax50 NG

Denna manuval ér en bilaga tll manvalerna gdllande VariMax25 NG och
VariMax50 NG och hanterar Modbus. | évrigt hénvisas 1ill respektive manual.
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Inkoppling
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TEKNISKA DATA, MODBUS

Kommunikations-
protokoll

Granssnitt
Datahastighet

Bitformat

Adress

Terminering

Ingdngar

INKOPPLING

©

MODBUS RTU

RS485, halv duplex

9 600, 19 200, 38 400, 57 600 bit/sek
8 databitar, 1 stoppbit, jamn paritet

8 databitar, 1 stoppbit, udda paritet

8 databitar, 2 stoppbitar, ingen paritet
8 databitar, 1 stoppbit, ingen paritet

Alla giltiga adresser 1-247 kan anvindas

DIP-omkopplare 5 aktiverar terminering (Om styrenheten dr sist i
Modbus-slingan skall DIP-omkopplaren std i lige ON.)

Plint mérkt A (D0) B (D1) C (Com)

DO D1 Com

Modbus

DO (+), positiv datakanal *)
D1 (-), negativ datakanal *)

Com, signaljord

*) Styrenheten korrigerar polariteten om man av misstag forvéaxlar +/-

.



KONFIGURERING, MODBUS

Standardinstéllningar

Adress 16

Hastighet 19 200

Jamn paritet, en stoppbit

Vid okdnda kommunikationsinstallningar kan man tvinga fram standardinstéllningarna genom att
starta VariMax NG med DIP-omkopplarna “High speed” och “Low speed” i lage ON.

Gors detta kan sparade instillningar lasas ut eller andras.

Andringar av instéallningar

Konfigurering av Modbus kan ske med hjilp av konfigurationsprogrammet som ligger pd vir hemsida
www.ibccontrol.se

Konfigurering av kommunikationshastighet, adress, paritet och stoppbitar kan dven goras via
holding-register 33-36. Dessa instillningar sparas i VariMax NG.

Styrenheten fortsitter att anvénda tidigare instéllningar tills den startas om, vilket tillater skrivna
instillningar att verifieras.

Cleaning function and  Funktionen kommer att starta i det manuellt instéllda liget pa styrenhetens

rotation monitor DIP-omkopplare, men det dr méjligt att via Modbus dndra detta.
(Renblasning och Nir Modbus kommunikationen aktiveras ger de manuella installningarna
rotationsvakt) renblasning och rotationsvakt ett startvirde, men Modbus har prioritet.

High speed / Low speed Hogvarv/Lagvarv styrs inte via Modbus.

(Hogvarv/Lagvarv)
Manual speed A1-A2 har prioritet 6ver Modbus och kan styras oberoende fran annan
(Manuell hastighet) enhet. Manuell hastighet kan ldsas och aktiveras via Modbus om A1-A2 inte
Al-A2 ar anslutna. For instéllning av varvtalet anvinds potentiometern
“Manual speed
Max rpm Maxvarv stélls in via potentiometern “Max rpm”. Regulatorn kan vilja att
(Maxvarv) anvinda eller ignorera instéllt maxvarv, genom att anvanda olika register for
hastighetsborvarde.
Reset Aterstillning kan goras via Modbus, via tryckknappen “Reset’, eller via
(Aterstiilln'mg) fjarraterstallning.
Input signal Hastighetsborvarde tar Modbus 6ver helt och héllet nar den skickat ett
(Insignal) hastighetsborvarde, den analoga signalen anvinds inte sa lange Modbus
fortsatter skicka hastighetsborvarden.
Rotor speed Rotorvarvtalet kan lasas ut via Modbus. Denna funktion kréver att man
(Rotorvarvtal) anvinder den externa rotationsvakten.
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DIP-omkopplare Grén LED  Réd LED
DRIFTINDIKERINGAR, MODBUS
Gron LED Rod LED Driftlige Mojliga felorsaker
(pa kortet) (pa kortet)
Slackt Slackt Ingen kommunikation - Trasig eller ej inkopplad
kommunikationskabel
- Ingen kommunikation skickas
frdn 6verordnat system
Slackt Blinkar Kommunikationen gar inte att | - Fel hastighet installd
tolka - Fel antal stoppbitar eller fel
paritet instélld
- Diligt ansluten kabel
- Felaktig terminering
- Felaktig adress
Blinkar Slackt Kommunikation gér att tolka
Gul LED Driftlige Mojliga felorsaker
(pa skylten)
Slackt Ingen kommunikation - Ingen kommunikation de senaste 90
sekunderna
- Se ovan tabell gron och r6d LED
Blinkar Etablerad kommunikation men
inget hastighetsborvirde. Dock kan
skrivningar till COILS ha skett.
Lyser med fast | Etablerad kommunikation med
sken hastighetsborvirde.
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TIMEOUT

Det finns tvé olika typer av timeout i VariMax NG, en fér mottagande av hastighetsborvirde och en for

6vrig kommunikation, inklusive skrivning till COILS.

Om det slutar komma hastighetsborvirde fortsatter VariMax NG pa det senaste hastighetsborvirdet

under timeouten. Efter 90 sekunder kommer den gula lysdioden att 6verga till blinkande/slackt lige

beroende pa om det skett 6vrig kommunikation eller inte. Hastighetsvérdet tas nu fran enheten (0-10V).

Om det slutar att kommuniceras med VariMax NG fortsitter styrenheten med eventuella installningar

for COILS under timeouten. Efter 90 sekunder kommer den gula lysdioden att verga till slackt lage.

Alla instéllningar tas nu fran enheten.

MODBUS REGISTERMAPP
VariMax NG stodjer foljande Modbus funktioner:

+ Coil (digital las/skriv)

+ Discrete input (digital lds)

+ Input register (analog lis)

+ Holding register (analog lis/skriv)

COIL

1-bitsregister (Ids/skriv).

Modbus funktion 01 “Read Coils” anvéinds for lasning.
Modbus funktion 05 “Write Single Coil” anvands for skrivning.

denna adress medfor att Modbus tar kontroll av
denna funktion. Skriv 1 for att aktivera extern
rotationsvakt eller 0 for att aktivera intern
rotationsvakt. Se dven intern rotationsvakt
bortkopplad (5).

Adress | Namn Beskrivning Dataform | Lis/

skriv

1 Omstart Skriv 1 fér omstart. Styrenheten startar om direkt | Single bit | Skriv
utan att svar skickas pa skrivningen.

2 Renblésning Laser 1 om renblasning ér aktiv. En skrivning pa Single bit | Las/
denna adress medfér att Modbus tar kontroll av Skriv
denna funktion.

Skriv 1 for att aktivera renblasning eller 0 for att
avaktivera.

3 Rotationsvakt Laser 1 om extern rotationsvakt ar aktiv, 0 om Single bit | Las/
intern rotationsvakt ar aktiv. En skrivning pa Skriv

Forts. nasta sida
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Forts. fran foregdende sida

Adress | Namn Beskrivning Dataform | Lis/
skriv
4 Manuell hastighet | Laser 1 om manuell hastighet ér aktiv. Skriv 1 Single bit | Las/
for att aktivera manuell hastighet istéllet for Skriv
borvardet frain Modbus. Om funktionen ar
aktiverad via den digitala ingdngen gir den inte
att avaktivera via Modbus.
5 Intern rotationsvakt | Liser 1 om intern rotationsvakt dr inaktiverad. Single bit | Las/
bortkopplad En skrivning p& denna adress medfér att Modbus Skriv
tar kontroll av denna funktion. Skriv 1 for att
inaktivera inten rotationsvakt eller 0 for att
aktivera intern rotationsvakt.
Se dven Rotationsvakt (3). Aktiv extern
rotationsvakt medf6r att intern rotationsvakt ar
inaktiv.
DISCRETE INPUT
1-bits statusregister (lds).
Modbus funktion 02 “Read Discrete Inputs” anvéinds for lasning.
0 = normal
1 =alarm
Adress | Namn Beskrivning Dataform | Lis/
Skriv
1 Fel Laser 1 om nagot fel har intraffat Single bit | Las
2 Utlost styrenhet Léser 1 om styrenheten har 16st ut och inte Single bit | Lis
kommer éterstalla sig sjalv
3 Laser alltid 0 Single bit | Las
4 Undertemperatur | Laser 1 vid undertemperatur i styrenheten Single bit | Lis
5 Overtemperatur Laser 1 vid 6vertemperatur i styrenheten Single bit | Las
6 Underspanning AC | Laser 1 vid for 1ag anslutningsspanning Single bit | Lis
7 Overspanning AC | Laser 1 vid for hog anslutningsspanning Single bit | Las

N

Forts. nésta sida




Forts. fran foregdende sida

Adress | Namn Beskrivning Dataform | Lis/
Skriv
8 Laser alltid 0 Single bit | Las
9 Rotationsvakt Laser 1 om extern eller intern rotationsvakt har Single bit | Lis
detekterat ett fel
10 Laser alltid 0 Single bit | Lis
11 Overstrom Laser 1 vid 6verstrém i motorn Single bit | Las
12 Overlast, snabb Laser 1 vid overlast Single bit | Lis
13 Overlast Liser 1 vid overlast Single bit | Las
14 Underlast Laser 1 vid for mycket péaskjutande last Single bit | Lis
15 Underlast, snabb | Laser 1 vid fér mycket paskjutande last Single bit | Las
16 Kortslutning Laser 1 vid kortslutning Single bit | Lis
17 Fasobalans Laser 1 vid obalans mellan faserna Single bit | Las
18 Avsaknad av fas 1 | Laser 1 vid avsaknad av fas 1 till motorn Single bit | Lis
19 Avsaknad av fas 2 | Liaser 1 vid avsaknad av fas 2 till motorn Single bit | Lis
20 Avsaknad av fas 3 | Laser 1 vid avsaknad av fas 3 till motorn Single bit | Lis
21 Motorimpedans | Laser 1 da motorns impedans ar felaktig, beror Single bit | Lis
lag pa fel storlek pa motor, trasig motor eller daliga
anslutningar.
22 Motorimpedans | Laser 1 da motorns impedans ar felaktig, beror Single bit | Las
hog pé fel storlek pa motor, trasig motor eller daliga
anslutningar.
23 Internfel Laser 1 om négot internfel har intréffat Single bit | Lis
24 Underspanning | Laser 1 vid underspanning pa extern 12 V. Single bit | Las
12V
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INPUT REGISTER

16-bitregister (ls).
Modbus funktion 04 “Read Input Registers” anvinds for lasning.

Adress | Namn Beskrivning Dataform | Lds/ | Faktor | Enhet
skriv
1 Programversion | Format AABB ddr AA dr UINT 16 | Las 100
10C huvudversion och BB

underversion. Exempel list virde
100 = version 1.00

2 Programversion | Format AABB dar AA dr UINT 16 | Las 100
MPC huvudversion och BB
underversion. Exempel ldst virde
100 = version 1.00

3 VariMax modell | Liser 25 for VariMax25 NG och UINT 16 | Las
50 for VariMax50 NG

4 Temperatur Temperatur i styrenheten INT 16 Lis °C

5 AC-spanning Anslutningsspanning till UINT 16 | Las A%
VariMax NG

6 Driftlage Killa for hastighetsborviarde som | UINT 16 | Las
anvinds for tillfallet:
1= “Low speed”
DIP-omkopplare ON
2 = “High speed”
DIP-omkopplare ON
3 = Manuell hastighet
17 = Motorn kor, drift.
Bade Modbus och 0-10 V/
32 = Ingen drift, DIP-omkopplare
“Cleaning function” OFF
36 = Ingen drift, DIP-omkopplae
“Cleaning function” ON
44 = Renblasning pagar

Forts. nista sida
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Forts. fran foregdende sida

Adress

Namn

Beskrivning

Dataform

Lis/
skriv

Faktor

Enhet

Aktuellt borvirde

Aktuellt borvirde for hastighet

UINT 16

Las

100

rpm

Aktuell hastighet

Aktuell hastighet pa motoraxel

UINT 16

Las

100

rpm

Maximal hastighet

pé motoraxel

Statiskt varde som meddelar
vilken hastighet styrenheten

klarar som max.

UINT 16

Las

100

rpm

10

Aktuell hastighet
pa rotor

Endast med extern rotationsvakt
aktiverad. Berdknas enbart om
hastighetsborvirdet forblir
konstant mellan tvé pulser pa
rotationsvakten. Visar 0 om inget
virde finns tillgangligt.

For att vara siker pa att
mitvardet ar aktuellt bor
hastighetsborvardet dndras.
Da kommer detta register att
lasas som O tills att ett aktuellt
virde visas.

UINT 16

Las

100

rpm

11

Felkod

Laser 0 om inget fel, 3-24 felkod
enligt Discrete input, 6vriga
koder internfel.

UINT 16

Las

12

Utlost styrenhet

Laser 1 om VariMax NG har
16st ut.

UINT 16

Las

13

VariMax genertion

Laser 2 for VariMax NG

UINT 16

Las

14

Last

Aktuell last som procent av
nominell last. Liser 0 nir inget
giltigt lastvirde finns tillgangligt.

UINT 16

Las

%

15

Ineffekt

Aktuell aktiv effekt som
styrenheten drar.

UINT 16

Las

S




INPUT REGISTER

32-bitregister (lds).
Modbus funktion 04 “Read Input Registers” anvinds for lasning.

Adress  Namn Beskrivning Dataform | Lis/ | Faktor Enhet
skriv

33* Motorvarv Antal motorvarv UINT 32 | Las st

35* Motorstarter Antal motorstarter UINT 32 | Las st

37% Aterstart Antal fel som orsakat dterstart | UINT 32 | Las st

39* Laser 0 UINT 32 | Las

41* Modbus Antal tappade anslutningar p4 | UINT 32 | Las st
anslutningar Modbus

43* Modbus paket ok Antal OK paket pd4 Modbus UINT 32 | Las st

45% Modbus paket fel Antal felaktiga paket pa UINT 32 | Las st

Modbus

47* Total drifttid Total drifttid for styrenheten UINT 32 | Lis s

49* Laser 0 UINT 32 | Las

51% Tid med avvikande | Tid med onormalt hog eller lag | UINT 32 | Las s
anslutningsspanning | anslutningsspanning

53* Laser 0 UINT 32 | Las

55% Laser 0 UINT 32 | Las

57* Stopptid Tid med stillastiende motor UINT 32 | Las s

59* Laser 0 UINT 32 | Las

Forts. nista sida




Forts. fran foregdende sida

Adress | Namn Beskrivning Dataform | Lds/ | Faktor | Enhet
skriv

61* Laser 0 UINT 32 | Las

63* Liser 0 UINT 32 | Las

65% Kortid Tid med korande motor UINT 32 | Las s

67* Léser 0 UINT 32 | Lis

69* Total energi Forbrukad energi UINT 32 | Lis Wh

* = 32-bit dtkomst

HOLDING REGISTER

16-bitregister (1as/skriv).
Modbus funktion 03 “Read Holding Registers” anvinds for lasning.
Modbus funktion 06 “Write Single Register” anvéinds for skrivning.

Adress | Namn Beskrivning Dataform | Lis/ | Faktor | Enhet
Skriv
1 Borvirde, hastighet 1000 = 100 % av instllt UINT 16 | Lis/ | 10 %
maxvarv. Kan sittas 6ver Skriv
100 %, upp till 65535.
VariMax NG begrinsar
automatisk till installt
maxvarv.
2 Borvirde, verkningsgrad | 1000 = 100 % av installt UINT 16 | Lis/ | 10 %
Se “Insignal/varvtal” maxvarv. Skriv
sid. 12
3 Borvirde, absolut 100 = 1 rpm. Absolut UINT 16 | Las/ | 100 rpm
hastighet hastighet paverkas ej av Skriv
maxvarvspotentiometerns
installning.

v




Insignal/Varvtal

Varvial (%) Insignal - varvtal

100

80

60

i / Insignalen dr direkt proportionell mot

/ verkningsgraden pa rotorn,
_
G = vilket innebir att insignal och varvtal
y ar enligt vidstaende diagram.

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Insignal 0-10 V

Instéllning for kommunikation

Adress | Namn Beskrivning Dataform Lis/Skriv

33 Spara Skriv 2371 f6r att spara nya instéllningar. UINT 16 Las/Skriv

kommunikations- | Andrade instillningar géller forst vid ndsta

instéllning uppstart.

Coil 1 kan anvindas for att starta om och

aktivera instéllningarna.

Laser:

0: inga dndringar, sparade instéllningar
anvéands

1: andringar har inte sparats

2: inga osparade dndringar men aktiva
installningar skiljer fran sparade

(omstart krévs)
34 Nodadress 1-247 (default 16) UINT 16 Las/Skriv
35 Bitar per sekund | Endast nagot av fljande vérden: UINT 16 Las/Skriv
96=9600 bps

192=19200 bps (default)
384=38400 bps
576=57600 bps

36 Paritet Endast nagot av foljande virden: UINT 16 Las/Skriv
0=Jamn paritet, en stoppbit (default)
1=Udda paritet, en stoppbit
2=Ingen paritet, tvd stoppbitar
3=Ingen paritet, en stoppbit

-




EGNA ANTECKNINGAR
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